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Seria Z

PŁYTA STERUJĄCA

ZM2

319M43
S09
V.2.1

CHARAKTERYSTYKA OGÓLNA
Opis płyty

Płyta sterująca ZM2 została w całości zaprojektowana i wykonana przez CAME S.A. Odpowiada obowiązującym normom

bezpieczeństwa UNI 8612. Przeznaczona jest do sterowania siłownikami  z jednofazowym zasilaniem 230V, mocą

maksymalną 600W  i częstotliwością  50-60 Hz, w szczególności siłowników z serii A T I , F E R N I , F R O G , C , H , B X  i

B Y  ( z wyłączeniem BXE i BY1500 )  do użytku domowego lub intensywnej pracy ( bramy skrzydłowe, przesuwne,

łamane, sekcyjne, itd. ). 

Płyta powinna być montowana wewnątrz obudowy z ABS ( S4339 lub S4340 ) ze stopniem ochrony IP54 wyposażonej w

wlot do cyrkulacji powietrza i odpowiedni transformator. ZM2 jest zasilana napięciem 230V podawanym na zaciski L1 i L2

i jest zabezpieczona na wejściu dwoma bezpiecznikami sieciowymi 5A. Niskonapięciowe akcesoria ( 24V )

zabezpieczone są bezpiecznikiem 3,15A. Moc łączna akcesoriów na napięcie 24 V nie może przekraczać 20 W.

Bezpieczeństwo
Fotokomórki mogą zostać podłączone i nastawione na:

- Ponowne otwarcie w fazie zamykania ( 2-C1 ); jeżeli fotokomórki wykryją przeszkodę podczas zamykania bramy,

odwrócą kierunek ruchu i otworzą całkowicie bramę. 

- Ponowne zamknięcie w fazie otwierania ( 2-CX, przełączniki DIP 8 OFF – dwudrogowy DIP 2 OFF  ); jeżeli

fotokomórki wykryją przeszkodę podczas otwierania bramy, odwrócą kierunek ruchu i zamkną całkowicie bramę. 

- Częściowe zatrzymanie: zatrzymanie poruszającej się bramy, z następującym przełączeniem na zamykanie

automatyczne ( 2-CX, przełączniki DIP 8 OFF – dwudrogowy DIP 2 ON ).

- Całkowite zatrzymanie ( 1 –2 ), zatrzymanie bramy, z wyłączeniem cyklu automatycznego zamykania; Dla

ponownego uruchomienia bramy należy nacisnąć przycisk lub posłużyć się pilotem.

Uwaga : Jeżeli któryś z normalnie zwartych zestyków bezpieczeństwa ( 2-C1, 2-CX, 1-2 ) zostanie otwarty, LED

 ( 12 ) zacznie migać.

- Test bezpieczeństwa. Płyta sprawdzi funkcjonowanie systemów bezpieczeństwa przy każdym sygnale otwarcia lub

zamknięcia bramy  ( patrz strona 6 ).
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Akcesoria, które można podłączyć

- Lampa sygnalizacyjna „brama otwarta”. Lampa

świeci się gdy brama jest otwarta ( 10 – 5 )

- Lampa cyklu. Lampa oświetla otoczenie bramy-

pozostaje zapalona od momentu rozpoczęcia

otwarcia do całkowitego zamknięcia bramy

( włącznie z czasem automatycznego zamknięcia ).

W przypadku gdy funkcja automatycznego

zamykania nie jest aktywna, lampa świeci się tylko

podczas ruchu bramy  ( E – E3 )

- Zamek elektryczny ( 11 – S )

Inne wybieralne funkcje

- Automatyczne zamykanie. Wyłącznik czasowy

zamykania automatycznego aktywuje się

automatycznie z końcem cyklu otwierania. Zadany,

nastawiany czas automatycznego zamknięcia jest

jednak podporządkowany działaniu ewentualnego

osprzętu bezpieczeństwa, i nastawa czasowa jest

anulowana przez impuls „stop” lub w razie braku

energii elektrycznej;

- Wykrywanie obecności przeszkód. Przy

nieruchomym silniku (brama zamknięta, otwarta lub

po sygnale całkowitego zatrzymania),

uniemożliwiony jest jakikolwiek ruch, o ile

urządzenia bezpieczeństwa (np. fotokomórki)

ujawniają przeszkodę;

- Uderzenie wsteczne. Po każdym rozkazie otwarcia,

zamknięte skrzydła przez sekundę uderzają,

ułatwiając otwarcie elektrycznego zamka (11-S).

Funkcja działa wyłącznie gdy brama jest zamknięta

oraz przy pierwszym rozruchu bramy.

- „Operator obecny”. Funkcja umożliwiająca

operowanie bramy tylko gdy naciśnięty  jest przycisk

sterowania ( sterowanie radiowe jest wyłączone ).

- Sygnalizacja ostrzegawcza. Lampa ( W – E ) miga

przez 5 sekund przed rozpoczęciem cyklu

otwierania / zamykania bramy.

- Częściowe otwarcie. Otwarcie skrzydła drugiego

silnika, regulowane za pomocą trymera TRM2.

Funkcję aktywuje się przez wykonanie podłączenia

do zacisków (2-3P). Dwudrogowy przełącznik DIP 1

należy ustawić w pozycji OFF

Uwaga: Gdy komenda częściowego otwarcia

zostanie wydana po raz pierwszy po przywróceniu

napięcia, oba skrzydła otworzą się całkowicie.

Zestyk 2 – 3P ma funkcję krok-po-kroku. Jest ona

aktywna podczas fazy zamykania lub gdy zostanie

odłączone napięcie gdy oba skrzydła znajdują się w

pozycji otwartej, odwracając kierunek ruchu

skrzydeł. Funkcja jest nieaktywna w fazie otwierania.

Zwierając zestyki 2 – 3P podczas zamykania obu

skrzydeł powoduje odwrócenie kierunku ich ruchu i

całkowite otwarcie przejazdu. 

- Typ sterowania:

- otwieranie-stop-zamykanie-stop przyciskiem

i/lub pilotem;

- otwieranie-zamykanie przyciskiem i/lub pilotem;

- tylko otwieranie pilotem. 

Regulacje
- Regulacja czasu pracy

- Regulacja czasu automatycznego zamykania;

- Regulacja czasu częściowego otwarcia.

- Regulacje opóźnienie w zamknięciu silnika 2.

   

     UWAGA: przed pracami wewnątrz aparatury, wyłączyć napięcie sieciowe. 



      

PŁYTA GŁÓWNA

Częstotliwość / MHz Karta odbiornika radiowego

FM 26,995 AF130

FM 30,900 AF150

AM 26,995 AF26

AM 30,900 AF30

AF43S / AF43SM
AM 433,92

AF43SR

POŁĄCZENIA ELEKTRYCZNE

Czarne    Czerwone

Uw a g a  d o  s e r i i  F R O G  :
Podłączyć czarne przewody wychodzące z płyty

do pierwszego silnika a czerwone przewody do

silnika drugiego.

1. Listwa zac

2. Bezpieczn

3. Bezpieczn

4. LED sygn

5. Przyciski w

radiowego

6. Trymer re

7. Trymer re

8. Trymer re

zamykaniu

9. Dwudrogo

10. 10-cio dro

11. Gniazdo k

( patrz tab

12. LED sygn

13. Ograniczn

( patrz stro

 L1 L2      U  V   W  X   Y   E   E3         2   FA1 FC1 FA2 FC2     10  11 TS  S   1   2   3 

L1
L2  Zasilanie płyty sterującej - 230V A.C.
Główne elementy
iskowa  połączeniowa

iki 5A

ik niskonapięciowy 3,15A

alizacyjna zasilania 24V

prowadzania do pamięci kodu

.

gulujący czas pracy

gulujący automatyczne zamykanie

gulujący opóźnienie silnika 2 przy

wy przełącznik DIP

gowy przełącznik DIP

arty częstotliwości radiowej AF

ela )

alizacyjna

ik momentu obrotowego silnika

na 5 )
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Nadajnik

TFM

TFM

TOP

TOP

TAM / TOP

ATOMO

 3P  4    5   7   2  C1 CX B1 B2



 

 U
 W
 V

Podłączenie silnika 1 ( opóźnione otwarcie )

 U
 W
 V

Podłączenie silnika 1 ( opóźnione otwarcie )

 L1 L2      U  V   W  X   Y   E   E3         2   FA1 FC1 FA2 FC2     10  11 TS  S   1   2   3  3P  4    5   7   2  C1 CX B1 B2

 W
 E

E
E3

 2
FA1

 2
FC1

 2
FA2

 2
FC2

10
 5

10
11

11
 S

  1
  2

  2
  3
Jeżeli tylko jeden silnik jest podłączony:

- podłączyć silnik do wyjść XWY;

- zestyki wyłączników krańcowych ( 2 – FA1, 2 – FC1 ) muszą być rozwarte.
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 Wyjście 230V A.C. podczas ruchu –
maks. 25W (np. lampa sygnalizacyjna)

Podłączenie 230V A.C. 25W – lampa cyklu

Podłączenie wyłącznika krańcowego otwarcia silnika 1

Podłączenie wyłącznika krańcowego zamknięcia silnika 1

Podłączenie wyłącznika krańcowego otwarcia silnika 2

Podłączenie wyłącznika krańcowego zamknięcia silnika 2

Lampa sygnalizacyjna ( 24 V –3W max ) otwarcia bramy

 Wyjście 24V - zasilanie akcesoriów ( maks. 20W )

Podłączenie zamka elektrycznego ( 12V – 15W max )

    Przycisk stop ( normalnie zwarty )

  Przycisk otwierania ( normalnie rozwarty )
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OGRANICZNIK MOMENTU OBROTOWEGO SILNIKA
Aby zmienić moment obrotowy silnika ustawić wskazany łącznik „faston” w jednej z czterech pozycji: 1 = min, 4 = max

  2
  3

  Przycisk ( normalnie rozwarty ) częściowego otwarcia

  Przycisk ( normalnie rozwarty ) otwarcia dla ruchu pieszego

DIP 1 ON

DIP 1 OFF

 2
 4

     Przycisk zamykania (normalnie rozwarty)

 2
 7    Podłączenie radia i/lub przycisku  sterowania ( patrz funkcje - przełączniki DIP 2 i 3 )

 2
 C1 Zestyk (normalnie zwarty) ponownego otwierania w fazie zamykania

 B1
 B2     Wyjście zestyku (normalnie rozwarty) Obciążalność zestyku: 5A przy 24V D.C.

  2
CX

  Przycisk ( normalnie zwarty ) częściowego zatrzymania

  Przycisk ( normalnie zwarty ) ponownego zamknięcia w
   fazie otwierania

DIP 2 ON

DIP 2 OFF

Podłączenie anteny

S4340

S4339





Przełącznik DIP 10-cio drogowy

1 ON Aktywna funkcja automatycznego zamykania ( 1 0FF nieaktywna )

2 ON Aktywne „otwieranie - stop – zamykanie- stop” przyciskiem ( 2-7 ) oraz sterowanie radiowe ( karta AF wpięta )

2 OFF Aktywne „otwieranie – zamykanie” przyciskiem  ( 2-7 ) oraz sterowanie radiowe ( karta AF wpięta )

3 ON Aktywne sterowanie pilotem funkcją  „tylko otwieranie” ( karta AF wpięta )  ( 3 OFF nieaktywna )

4 ON Aktywna lampa ostrzegawcza ( 4 OFF nieaktywna )
5 ON Aktywne wykrywanie przeszkód ( 5 OFF nieaktywne )
6 OFF Nieaktywna funkcja „operator obecny” ( funkcja wyłącza sterowanie radiowe ) ( 6 ON aktywna )

7 ON Aktywne uderzenie wsteczne ułatwiające otwarcie zamka elektrycznego ( 7 OFF nieaktywne )
8 OFF Aktywne ponowne zamykanie  w fazie otwierania oraz częściowego otwierania; podłączyć urządzenie

bezpieczeństwa do zestyków 2 – CX  ( patrz funkcje wyboru przełącznika dwudrogowego ). 

Jeżeli urządzenia na zestykach 2-CX nie są używane,  ustawić przełącznik DIP 8 na  ON 

9 OFF Aktywne ponowne otwieranie w fazie zamykania (urządzenie bezpieczeństwa podłączyć do 

zestyków  2 – C1). Jeżeli nie używane, ustawić przełącznik DIP 9 na ON

10  ON Aktywne test fotokomórek ( patrz storna 6 ). 10 OFF nieaktywny

Przełącznik DIP dwudrogowy

1 ON Aktywna częściowe otwieranie urządzeniem podłączony do zestyków 2 – 3P 

1 OFF Aktywne otwieranie dla ruchu pieszego urządzeniem podłączony do zestyków 2 – 3P

2 ON Aktywne częściowe zatrzymanie ( urządzenie podłączone do zestyków 2 – CX )

2 OFF Aktywne ponowne zamykanie w fazie otwierania ( urządzenie podłączone do zestyków 2 – CX )

REGULACJE

REGULACJA TRYMERÓW
Trymer T.L. – regulacja czasu pracy od min. 0 sekund do

maksimum  120 sekund.

Trymer T.C.A. – regulacja czasu automatycznego zamykania

od minimum  1 sekund do maksimum 120 sekund.

Trymer TR2M. – regulacja opóźnienia w zamykaniu silnika 2 i

jednocześnie regulacja czasu częściowego otwarcia  od

minimum 0 sekund do maksimum 30 sekund.
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INSTRUKCJA MONTAŻU OBUDOWY 

PROGRAMOWANIE STEROWANIA RADIOWEGO
Procedura

A. Wpiąć kartę częstotliwości radiowej AF**

B. Zakodować nadajnik(i)

C. Wpisać kod do pamięci płyty głównej

Zmontować zawiasy wciskając jedną

część w drugą

1

Wsunąć zawiasy ( wedle preferencji, po prawej lub lewej stronie ) i

przymocować dostarczonymi w komplecie śrubami i nakrętkami.

2

muszą się ślizgać
aby się obracały

15 mm~

Przymocować obudowę płyty

3

215 mm

29
5 

m
m

Zatrzasnąć przykrywkę obudowy na zawiasach i

przymocować dostarczonymi śrubami

4

**Dla nadajników o częstotliwości 433,9 AM (seria TOP i seria TAM)

należy, na odpowiedniej karcie AF43S, umieścić zwieracz w

pokazany sposób.
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A Płyta główna

Karta AF

Kartę częstotliwości radiowej AF należy ZAWSZE wpinać

przy odłączonym napięciu, gdyż płyta główna rozpoznaje

kartę AF  wyłącznie po podłączeniu napięcia

B

A T 0 1  –  A T 0 2

ATOMO

Patrz instrukcja karty AF43SR

T 4 3 2 S  /  T 4 3 2 S A

   TOP

Patrz
instrukcja
wewnątrz

opakowania

Ustawić kod na przełączniku DIP C i kanał na D
( ustawienia domyślne P1=CH1 i P2=CH2 )

T 4 3 2 M  –  T 3 1 2 M

TOP

T 4 3 4 M  –  T 3 1 4 M

Ustawić tylko
kod

TOP

                             TAM            TFM

T432
T434
T438

Patrz instrukcja wewnątrz  opakowania

T132
T134
T138

T152
T154
T158
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KODOWANIE NADAJNIKA
TOP KWARCOWY

STANDARDOWA PROCEDURA
KODOWANIA

T262L /M-T264L /M-T2622M
T302 /M-T304L /M-T3022M

1. przypisać kod (także dla archiwum)

2. włożyć zwieracz kodujący J

3. wprowadzić kod do pamięci

4. wyjąć zwieracz J

KOD

Nacisnąć kolejno P1 lub P2, aby zapisać kod; przy 10.
impulsie podwójny dźwięk potwierdzi zapisanie.

T 2 6 2 M - T 3 0 2 M

Pierwsze kodowanie, dla kanałów 1 i 2, musi zostać

wykonane przy umieszczeniu zwieraczy ( jumper ) w

sposób pokazany na rys. A; ewentualne dodatkowe i

późniejsze nastawy na innych kanałach pokazuje rys. B.

KOD

KOD

T 2 6 2 2 M   -   T 3 0 2 2 M T 2 6 4 M   -   T 3 0 4 M
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a) Wcisnąć i trzymać wciśnięty przycisk “CH1” na płycie głównej ( LED zacznie migać ). 

b) Wysłać kod przyciskiem na nadajniku. LED zapali się sygnalizująć wpisanie kodu do pamięci ( rys. 1 ).

Powtórzyć czynność z przyciskiem “CH2” aby  przypisać kod drugiemu kanałowi ( rys. 2 )

CH1 = Kanał do bezpośredniej kontroli funkcji siłownika ( “tylko otwieranie” / “otwieranie-zamykanie-

odwrócenie kierunku” lub “otwieranie-stop-zamykanie-stop”  w zależności od ustawień przełączników

DIP 2 i 3 ). 

CH2 = Kanał do kontroli akcesoriów podłączonych do zestyków B1 – B2.

Uwaga : W przyszłości, aby zmienić kod, należy powtórzyć powyższe czynności.

Wszystkie dane przytoczone w niniejszej instrukcji są orientacyjne. CAME S.A. zastrzega sobie prawo
wprowadzenia ewentualnych zmian wiążących się z rozwojem technologicznym produktów

C

LED sygnalizacyjna

Karta częstotliwości
radiowej AF

Rys. 1 Rys. 2

LED sygnalizacyjna

Karta częstotliwości
radiowej AF


